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1 Minsta kvadratmetoden

Bestäm den linje som, i minsta kvadratmetodens mening, bäst anpassar till
punkterna: A(1,2), B(2,3), C(3,5), D(4,6), E(5,8)

2 Linjär avbildning

L̊at T : R2 → R2 vara en linjär avbildning s̊adan att T (e1 + e2) = 3e1 + 2e2
och T (e1 − e2) = 5e1, där e1 och e2 är standardbasvektorerna i R2. Bestäm
matrisen för T i standardbas.
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3 Godkäntdel
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4 Utmaningar

4.1 Symmetrisk matris

4.2 Diagonalisering
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4 Klurning

4.1 Symmetrisk matris
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4.2 Diagonalisering
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