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2/19/19 6:26 PM /Users/stig/Box .../eig_poweriteration.m 1 of 1

%% Konstruera matris A som ar diagonaliserbar

clear all

P=1[111;12-3; 45 6]; % Hitta pa egenvektorer

D=[500; 01 0; 0 03]; % Hitta pa egenvarden

D=[-500; 01 0; 0 0 3]; % Hitta pa egenvarden, negativt dominant
$D=[500; 010;00 -5]; % Hitta pa egenvarden, inget dominant egv
A = PxD/P % PxDxinv(P)

%% Rakna ut egenvektorer och egenvarden med MATLABs metod:
[V, E] = eig(A)

%% Potensiteration
x = rand(3, 1) % Slumpmassig startvektor

%% Upprepa detta till konvergens

X = AxX;

X = x/norm(x) % normera sa att x inte véxer eller avtar
% obs: x flippar om lambda<®

%% lambda = (Xx'xAxx)/(x'*x) Rayleigh—-kvoten

lambda = x'xAxx % Rayleigh-kvoten, x &r normerad



2/19/19 6:26 PM /Users/stig/.../eig_inv_poweriteration.m

1 of 1

%% Konstruera matris A som ar diagonaliserbar

clear all

P=1111; 12 -3;45 6]; % Hitta pa egenvektorer
D=[500; 010;0 0 3]; % Hitta pa egenvarden

A = PxD/P % Ps*Dxinv(P)

%% Rakna ut egenvektorer och egenvarden med MATLABs metod:
[V, E] = eig(A)

%% Invers potensiteration
x = rand(3, 1) % Slumpmassig startvektor

alpha = 2.5 % Nara 3
% alpha = 1.5 % Nara 1
I = eye(size(A));

o

% Upprepa detta till konvergens

x = (A - alphaxI) \ x; % Mult med inversen x=(A-alphaxI)”(-1)x*x
X = x/norm(x) % Normera
%% lambda = (Xx'xAxx)/(x"'*x) Rayleigh—-kvoten

lambda = x'xAxx % Rayleigh-kvoten, x ar normerad



2/19/19 6:51 PM /Users/stig/Box Sync/Undervi.../eig QR.m 1 of 1

%% Konstruera A

clear all

P=1[111; 12 -3;456]; % Hitta pa egenvektorer
D=[500; 010;00 3]; % Hitta pa egenvarden

A = PxD/P % PxDxinv(P)

%% Rakna ut egenvektorer och egenvarden med MATLABs inbyggda metod:
[V, E] = eig(A)

%% QR-algoritmen
X=A;

%% Upprepa detta till konvergens

[Q, R] = qgr(X) % QR-faktorisering, X=Q%R, Q'xQ=I, R triangular
X = RxQ X ar triangular och similar med A

X_{k+1} = Q_k™{-1} *x X_k *x Q_k

<)
)
<)
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