1 Linjara system av ordning ta

Ett linjart system av ordning &har utseendet

T = p121 + pae
Th = P31 + Pao

Pa matrisform skriver vi

x'= Ax
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Lat \; och ), vara egenairdena till matrisenA, dvs Bsningar till sekularekvationedet(\E — A) = 0.
Vi skall studera dljande fall lite noggrannare:

dar

LO< M <A
3 2 7 2
@) A:(2 3> (b) A:%<_4 5)
2.0 <X <0:
3 2 121
@ A={(, 3) (b) Aé( 6 —13)
3.0 <0< o
1 4 2 5
(@) = b)) A=3( _
47 20 2
4. A = o

5. Ett egenérdear noll (\; = 0) :
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