Sammanfattning VI

e Insattningsformeln:

/ ' f(@)de = [F@)]! = FO)—F(a), dir F(z) = f(z)
e Derivata och integral
= [ 1@ = 1@
< o)z = () +C

d d

92 g9(z)
— / f(t)dt = f(x) och allmiint / f@)dt = f(g(x))g'(x)

/f(ka:—i—m)dm = %F(l{x+m) +C

kompensation p.g.a. inre derivata nar inre funktion
ar linjar, d.v.s. z = kx + m.



