Kommentarer infor tentan

e Listan med kursmdl pa hemsidan specificerar vad ni
forvantas kunna och vad tentan kommer testa pa.

e Uppgifterna i évningsprogrammet testar pa alla dessa
malen.

e Duggorna i Maple TA testar pa manga,
men ldngt fran alla malen.

e En del gamla tentor innehaller uppgifter om
krokningsradie, det ingar inte i kursen i ar.
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Kurvintegraler av vektorfalt
C kurva, parametrisering r(t),a <t < b, F vektorfalt

b
jF-drz J F-r'(t) dt
C a

Om F = (P, Q), skrivs ocksa
fP dx + Qdy
C

dvs.omr(t) = (x(t),y(t)) sa ar
dx = x'(t)dtochdy = y'(t) dt.
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Greens formel: Lat C vara en enkel sluten positivt orienterad
kurva som begransar omradet D. Da ar

[rocsaa= [[(2-2).
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Konservativa vektorfalt
F konservativt om F = Vf

j Vf-dr = f(r(b)) — f(r(a))
C

P34 R? (eller enkelt sammanhdngande omraden)
_ - - op _ 99
F = (P, Q) konservativt precis om 3y — ox

"derivatan av forsta komponenten m.a.p. andra variabeln
= derivatan av andra komponenten m.a.p. forsta variabeln"
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Rotation av vektorfilt pa R3
i j Kk
_ _ |9 9o a|_[oR 0Q OR A OP 0Q OP
rotF =V XF = o2 3y az_< >
P Q R

Pa R3 (eller enkelt sammanhangande omraden i R3):
F konservativt precis narrot F = 0.

Forelasning 24 - slides Page 5



Ytintgraler pa yta S, parametriserad av r(u, v), (u,v) € D

Jf, f(x,y,2)dS dar dS = |r, X r,,|dA

Speciellt, om § grafen till f(x,y): r(x, y) = (x, y,f(x, y))

i J Kk
r,Xr,=[1 0 fx|={(—fu—fy 1) (formelsamling)
0 1 fy

och da

Ty X 1y | =\/1+fx2+fy2
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Flode genom oriententerad yta S
parametriserad av r(u, v), (u,v) € D, oritentering n

dS = +(r,xr,)dA n

(+ om ry X r, pekar i samma riktning som n, - annars)

Flode genom S:

ﬂF~dS = iﬂ F(r(u,v)) - (ryxr,) dA
S D
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. ..o 0P  3Q , OR
F_<P'Q’R>'d1VF_ax+6y+az

Divergenssatsen
S randen till omrdde E € R3, orientering pekar ut frdn E

[[-as [[[avear

Stokes sats
Yta S harrand C = 05, (orienterad moturs kring orientering av S)

An
. = . NN
LF dr = UsrotF ds
> 55 = ¢
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