Teoriuppgifter i Linjar Algebra for BI och KI.

Kapitel 1. Linjara ekvationssystem.

Definiera begreppen radekvivalens for matriser, pivotelement, trappstegsmatris, redu-
cerad matris, bundna och fria variabler samt rang.

Kapitel 3. Matriser.

Definiera begreppet kommuterande matriser. Bevisa att om A och B kommuterar, sa
ar A och B kvadratiska och av samma typ.

Definiera begreppet invers matris. Bevisa att om A &r inverterbar, sa &r inversen en-
tydig. Bevisa att om A ir inverterbar, giller att AX =B < X = A™1B.

Kapitel 5. Geometriska vektorer.

Definiera skaldrprodukt och motivera definitionen med hjélp av begreppet arbete. For-
mulera och bevisa formeln for vektorprojektion.

Definiera begreppet ON-bas i rummet. Berikna basvektorernas skaldarprodukter i en
ON-bas i rummet. Bevisa satsen om vektorrepresentation i ett koordinatsystem. For-
mulera och bevisa riknelagarna pa komponentform for skaldrprodukt.

Definiera hogersystem. Definiera vektoriell produkt. Berdkna basvektorernas vektori-
ella produkter i en ONH-bas i rummet. Formulera och bevisa riknelagarna pa kompo-
nentform for vektoriell produkt.

Hérled formeln for triangelns area. Harled formeln for tetraederns volym.

Hérled ekvationen for rita linjen i rummet. Hérled avstandsformeln for riata linjen i
rummet.

Harled ekvationen for planet pa formen Ax+By-+Cz+D=0. Harled avstandsformeln for
planet.



