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1. Matrisen A ar av typ 3 X 3 med determinant, det A = 3.

(a) |A-A] = A2 =9. 05p
(b) Determinanten av inversmatrisen till A &r [A™'| = % 0.5p
(c) |34] = 3%A| = 81. 1.0p

2. Forenkla sa langt som mojligt...
(a)
a-(a—b)—b-(b—a)—(a—b)-(a+db)=a-a—a-b—b-b+a-b—a-a+b-b=0.

1.0p
(b)
ax(b+a)+2bxa—-bxa=axb+0+bxa=
axb—axb=0.
1.0p
(c) a-(bxa)=0eftersoma L axb. 1.0p
3. (a) Definition av begreppet vektoriell produkt:
For tva vektorer a och b ar vektorprodukten a x b den vektor
e |a xb|=]|a|-|bsind, dar 0 &r vinkeln mellan vektorerna.
e axblaochaxblbd, samt
e a,b, och a x b bildar ett hogersystem (i den ordningen). 1.5p
(b) @ och b dr vektorer i R®. (Vilka av foljande operationer dr meningsfulla?)
1 a-b Meningsfull
II ax(a-b) Ej meningsfull
I11 (@ xb)-(axa) Meningsfull
v a-(b—axb) Meningsfull
20p
4. Givet fyra punkter A, B, C och D i R3...
AB x AC
(a) Arean av triangeln med hérn i A, B och C' dr % 1.5p
(b) Volymen av tetraederna med hérn i A, B, C och D ér
/4B x AC - AD|
—
15p
(c) Givet att A # B. En ekvation pa parameterform fér linjen genom dessa
punkter ges av (z,y,2) =t AB+ OA, t € R. 1.0p
(d) Givet att A, B och C inte ligger pa linje. En ekvation for planet, som
innehéaller dessa punkter ar
(AB x AC) - ((z,y,2) — OA) =0.
1.5p

5. Antag att matrisen A har invers. D4 &r
I=A"'" A=detI =1=detA- det(A™").

Alltséd méaste bada faktorerna i HL var skilda fran 0, och speciellt méaste det A # 0.
20p



