
I1: Linjär algebra, OH-bild 4.1

Några definitioner ur kapitel 4

Underrum (s 220): En delmängdH av ett linjärt rumV kallas ett un-
derrum tillV om

1. V :s nollvektor ligger iH.

2. Omu ochv ligger i H så gör ocksåu + v det.

3. Omu ligger i H så liggercu också iH för varje skalärc.

Nollrum till en matris (s 226): Nollrummet till en matrisA är mäng-
den av alla lösningarx till Ax = 0. Betecknas: NulA.

Kolonnrum till en matris (s 229): Kolonnrummet till en matrisA är
linjära höljet (span) av alla kolonnerna iA. Betecknas: ColA.

Baser (s 238): En mängdB = {b1, . . . ,bp} kallas en bas förH om

1. B är linjärt oberoende.

2. H= Span{b1, . . . ,bp}.

Koordinater med avseende på en bas(s 246): Antag attB = {b1, . . . ,bn}
är en bas förV ochx ligger i V . Koordinaterna förx med avseende
påB är vikternac1, . . . , cn så att

x = c1b1 + . . . + cnbn.

Dimension (s 257): OmV är linjära höljet av en ändlig mängd kallas
rummetändligtdimensionellt med dimensionen lika med antalet
element i en bas förV . OmV inte spänns upp av en ändlig mängd
kallas rummetoändligtdimensionellt.

Rang (s 265): Rangen för en matrisA är dimensionen på ColA.


