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1. SKALARPRODUKT OCH ORTOGONALITET

Vi ger hir en kort repetition av de begrepp fran kursen i inledande matematik (framst kapitel 10
i Adams) som anvéinds i delen av datorlaborationen som handlar om ortogonalprojektion.

Definition 1. Om u och v dr tva vektorer i R"™, sa dr skalarprodukten av dem definierad av

uev =ulv = ULV + -+ UpUp.
Léngden (eller normen) av u dr

lul =vueu=/ud+ - +ul.

Med hjilp av cosinus-satsen kan man se foljande i R? och R3:
uev = |ul|v|cos(d),
dér 6 ar vinkeln mellan u och v.
Definition 2. Vektorerna u och v dr ortogonala om
uev =0.
Om vi dr i R? eller R3, u# 0, v # 0, och uev =0, si &r alltsd cosf = 0, dvs., § = 7/2, s& 0 #r

en rat vinkel.

2. EKVATIONER FOR PLAN I R3
Ett plan i R? ges av en ekvation
ar + by + cz = d.
Da dr n = (a b ¢)! en normal till planet, dvs. om P, = (x1,y1,21) och Py = (w2,%2,22) #r tva
punkter i planet, sa dr P; P> e n = 0, eftersom

To — T a

2 — T

PiPen=| y2—y1 | e
zZ9 — 21

= (z2 —21)a+ (Y2 —y1)b+ (22 — 21)c

(x2a + yob + z2¢) — (10 + Y10 + z10)

d—d=0.

Geometriskt dr normalen till ett plan alltsa en vektor som &dr vinkelrét mot vektorn som gar mellan
tva punkter i planet.



