MVE340 Matematik 2 for Sjoingenjorer, vt 2012

Samtliga larmal

Omfattning:

Matematik for sjoingenjorer, kapitel 4-8.
Linjira ekvationssystem (LE).
Vektoralgebra (V), kapitel 2-6.

Godkint

For att bli godkédnd pa kursen skall du kunna:

Uppgift 1
Avsnitt | Mal
4.1 skissa grafen till en funktion med stod av vérdetabell
4.1 bestdmma definitions- och virdeméngd till given funktion
4.1 bestdmma sammanséttningen av tva funktioner
4.1 anvinda linjdr interpolation f6r att berdkna ndrmevérde till funktion
4.2-4.7 | skissa graf till polynom av grad ett och tva, potensfunktioner,
exponential- och logaritmfunktioner samt trigonometriska funktioner
5.1 berikna grinsvirde till funktion med stéd av grinsviirdesregler (utom
instéingningsregeln) och direkt tillimpning av standardgrinsvirden
5.2 berdkna griansvirde till rationell funktion da =z — +oo
5.4 berékna nollstélle till funktion (rot till ekvation) med intervallhalveringsmetoden
6.3 derivera enkla funktioner med hjilp av deriveringsregler
6.2 bestdmma ekvation for tangent och normal i en punkt pa en funktions graf
6.2 avgora om en funktion dr viixande/avtagande med hjélp av derivatans tecken
Uppgift 2
Avsnitt | Mal
6.5 bestdmma stoérsta/minsta véirde fér en funktion pa ett slutet intervall med hjilp av
derivatans nollstillen da derivatan och dess nollstéllen ér enkla att berikna
6.5 skissa grafen till en funktion med hjélp av derivatan da derivatan och dess
nollstéllen &r enkla att berdkna
6.6 anvinda Newtons metod for ekvationen f(z) = 0 da derivatan dr enkel att berdkna
7.1-7.3 | stélla upp en integral for berdkning av area
7.1-7.3 | stélla upp en integral for berikning av medelvirde av en funktion pa ett intervall
7.1-7-3 | berédkna integral da primitiv funktion &r l4tt att bestdmma
7.4 berékna integral med hjilp av féreslagen partiell integration
7.4 berdkna integral med hjélp av foreslagen substitution
Uppgift 3
Avsnitt | Mal
8.1 avgora om en given funktion &r losning till en given differentialekvation
8.2 16sa en homogen, linjéir férsta ordningens differentialekvation med konstanta
koefficienter ay’(t) 4+ by(t) = 0 (med eventuellt begynnelsevillkor)
8.2 l6sa en homogen, linjar andra ordningens differentialekvation med konstanta
koefficienter my” (t) + cy’(t) + ky(t) = 0 (med eventuella begynnelsevillkor)




Uppgift 4

Avsnitt | Mal
LE 16sa linjdra ekvationssystem med Gausselimination
V2-3 utféra grundliggande rikning med vektorer i rummet: addition, multiplikation med skaldr
V3 berdkna avstand mellan punkter och langd av vektorer i rummet
V4 berékna skaldrprodukten mellan tva vektorer i rummet
V4 avgora om tva vektorer i rummet dr vinkelrdta/parallella mot varandra
V5.3 berdkna vektorprodukt av tva vektorer i rummet
V5.3 bestdmma en vektor vinkelrdt mot tva givna vektorer i rummet
V6.2 bestdémma ekvation for en linje genom given punkt och med given riktningsvektor
V6.2 bestdmma ekvation for en linje genom tva givna punkter
V6.3 bestdmma ekvation for ett plan genom given punkt och med given normalvektor
V6.3 bestdmma ekvation for ett plan genom tre givna punkter
V6.3 bestdmma skdrningspunkter mellan linje och plan
V6.3 bestdmma skadrningspunkter mellan tva eller flera plan

Hogre betyg

For att erhalla hogre betyg skall du ocksa kunna:

Avsnitt Mal
4.1 avgora om en funktion &r injektiv, och i sa fall bestimma inversen av funktionen
5.1-5.2 beriikna grinsvirde dven med stod av instdngningsregeln och da
omskrivning av uttrycket dr nodvindigt
5.3 bestdmma eventuella asymptoter till kurvan y = f(x),
déir f &r en rationell funktion
5.4 avgora om en given funktion &dr kontinuerlig
6.3 derivera mer komplicerat uppbyggda funktioner med hjélp av deriveringsregler
6.5 finna maxima och minima for en funktion i mer komplicerade fall
6.1-6.5 16sa mer sammansatta problem med hjilp av derivata
7.1-7.4 sjalv avgora vilken integrationsteknik som &r lAmplig
8.1 sjéilv stélla upp en differentialekvation utgaende fran en fysikalisk/
teknisk situation.
8.2 16sa en linjar andra ordningens differentialekvation med konstanta koefficienter
my” (t) + cy’(t) + ky(t) = pcos(at) + gsin(at)
8.3 l6sa en separabel differentialekvation f(y(t))y'(t) = g(¢)
dér integralerna motsvarar tidigare mal for hogre betyg
LE forklara varfor eliminationsmetoden leder till ekvivalenta system och vad detta innebér
V2-6 anvanda vektorer for problemlésning
V4 bestdmma vinkeln mellan tva vektorer

V5.1, V5.4 | berdkna area och volym med hjalp av vektorer

V6.2 bestdmma avstand mellan punkt och linje
V6.2 bestdmma skéirningspunkten mellan tva eller flera linjer i rummet
V6.3 bestdmma avstand mellan punkt och plan




