Formelblad for MVE340.

Trigonometri.
cos(z + y) = cos(z) cos(y) — sin(z) sin(y) cos(2x) = cos?(z) — sin?(x) sin?2 4 cos’z = 1
sin(z + y) = sin(x) cos(y) + cos(z) sin(y) sin(2z) = 2sin(x) cos(x) 1+tan?z = c0512 .
Linjar interpolering.
a<e<h fla) f0)Kndw  fe)~ (o) + LD D)
Deriveringsregler.
1 ! / f(:L‘) ' f’(x)g(x) — f(;v)g’(ac) l / !

(@) = o) + f)0) (L) - HOD ] (Hlo(@)) = F(gla))g' @)
Nagra derivator.
D(aP) = paP~! D(e*) =¢€” D(e*) = ce™ D(a®)=a"Ina

_1 . _ o B s 1
D(lnz) = - D(sinz) = cosz D(cosx) = —sinx D(tanz) =1+ tan“z = P
Tangent och normal i en punkt (a, f(a)) pa grafen till f(z).
Tangentens ekvation: y = f(a) + f/'(a)(z — a) Normalens ekvation: y = f(a) — ﬁa)(x —a)
Numerisk 16sning av ekvationen f(z) =0 med Newtons metod.
Startvirde xg, upprepa Tpi1 = T — f (@) tills | f(zg+1)| &r litet nog.

f'(r)
Integralkatalog.
" l.a+1 1
/x dx :a+1+C, (a #—-1) /;d:c =ln|z|+C
/sinxdm =—cosz+C /cosmdx =sinz+C
/ 12 dzx =tanx + C / .12 dx =—cotx+C
cos? x sin® x
/emda,‘ =e"+C /amdx - +C (0<a#1l)
Ina

[fo@g@a = [rwa [f@g@ds =Fa@ - [P @)

Differentialekvationer

Differentialekvationen my” (t) 4+ cy’(t) + ky(t) = 0 har den allménna losningen y(t) = Cye®t! + Cae®2! dir sy o dr 16sningar till

—c++/c? —4km

karakteristiska ekvationen ms?+cs+k = 0, (3 = o ) Om s1 2 = a+ibsa ér y(t) = e*(C cos(bt)+Cy sin(bt)).
Om s; = sg s ar y(t) = e (Cy + Cat).

Vektor (kryss)produkt
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uUXv= (u1,u2,U3) X (01,1127713) = (UQUS — Uugv2, —(U1U3 - u3vl)aulv2 - U27)1) = (

Minsta-kvadratmetoden

Anpassa rit linje y = kx + m till punkterna (x1,y1), (€2,92),- -, (Tn, Yn)-

k-Zan —I—m-Zw =Za:y
ka +m-n =Zy



