Avsnitt 7.6 — 8.2 i Tengstrand.

Linjara avbildningar och basbyte

e Om A och A’ &r F':s avbildingsmatriser i baserna e resp. e’ dér e’ = eT sa ér
A =T AT

Obs: Alla avbildningsmatriser har samma determinant.

Isometrier

e Om F ges av matrisen A i en ON-bas sa dr F' isometrisk < A ar ortogonal.

vridningar om detA = 1

* Isometrier ar { vridspeglingar om detA = —1.

Obs: For ortogonala matriser &r detA = +1.

Egenvérden, egenvektorer

Om F éaren linjar avbildning och F(u) = Au, dar u # 0 och ) ar ett tal, sa kallas u for en egenvektor
till . Talet X kallas egenvérde.

e Egenvérdena dr rotter till sekularekvationen: det(A — AE) = 0,
dar A ar avhildningsmatrisen i nagon bas.

e Om det finns en bas av egenvektorer sa ar avhildningsmatrisen i denna bas en diagonalmatris:

A 0 0
A=10 X 0 , dar A1, Ag, A3 dr egenvdrdena som hor till basvektorerna.
0 0 X3

Symmetriska avbildningar:

F(u)-v=wu-F(v)

e | ON-bas: F symmetrisk < A symmetrisk matris.

o Spektralsatsen: Om F ar symmetrisk sa finns en ON-bas bestaende av egenvektorer till F.

Gruppuppgift till ma 4/2: Bestdam avbildningsmatrisen for den avbildning som roterar punkterna i
rummet 1/12 varv (at valfritt hall) kring axeln genom (0,0,0) med riktningsvektor (1,0,1). Lés garna
ex 17, sid 99-101 forst. Med nya kunskaper om linjara avbildningar, ar det lattare att bestdamma den
matris som i exemplet kallas A. Denna uppgift utgdr en viktig forberedelse till lab 5!
Ovningar Pétavlan: 7.6b,15,16a, 8.2,3,7a.
Sjélva: 7.6ac,13,14,16bc,17,18,20, 8.1,4,5,6,7bc.



