Avsnitt 8.1 — 8.3 i Tengstrand.

Egenvirden, egenvektorer

Om F idr en linjér avbildning och F'(u) = Au, didr u # 0 och A dr ett tal, sa kallas u for en egenvektor
till F'. Talet X kallas egenvdirde.

e Egenvirdena ir rotter till sekularekvationen: det(A — \E) = 0,
dér A ar avbildningsmatrisen i ndgon bas.

e Om det finns en bas av egenvektorer sa dr avbildningsmatrisen i denna bas en diagonalmatris:

A 0 0
A=10 X O , ddr A1, Ao, A3 dr egenvirdena som hor till basvektorerna.
0 0 M3

Symmetriska avbildningar:

F(u)-v=u-F(v)

e [ ON-bas: F symmetrisk < A symmetrisk matris.

e Spektralsatsen: Om F dr symmetrisk sa finns en ON-bas bestdende av egenvektorer till F.

Berikning av matrispotenser
Om A diagonaliseras av T', dvs T~'AT = D, dir D ir en diagonalmatris, s ir A" = TD"T~!,
Matrisen D™ &r litt att berdkna!

Ovningar Pitavlan: 8.2,3,7a,9,12.
Sjélva: 8.1,4,5,6,7bc,8b,10,11.

Extrauppgift : Bestim avbildningsmatrisen for den avbildning som roterar punkterna i rummet 1/12
varv (at valfritt hall) kring axeln genom (0,0,0) med riktningsvektor (1,0,1). Lds gdrna ex 17, sid 99-
101 forst. Med nya kunskaper om linjdra avbildningar, &r det léttare att bestimma den matris som i
exemplet kallas A. Denna uppgift utgor en viktig forberedelse till lab 5!



