F0: Introduktion OH 1

Grundléggande regel for hur sannolikheter adderas:

P(A)+ P(B) = P(Aeller B) + P(A och B)

Definition av betingad sannolikhet:

P(A och B)

P(AIB) = =

Definition: A och B séges vara oberoende da
P(A och B) = P(A)P(B)

Observera att da giller

P(A|B) = P(4A)
P(B|A) = P(B)
Bayes formel:
P(A)P(B]A)

P(A|B) = P(AYP(B|A) + P(icke-A)P(Blicke-A)

FO0: Introduktion OH 3
Poissonférdelningen:
f(z)

Parameter dr A > 0. Utfallsrum &r Z, = {0,1,2,...}.
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The Poisson(5.5) pmf

014 B

probability mass

0.04F B

Exempel: X ~ Poi(A) med A =5.5

P(X e{1,2}) = e 2— +e
= 0.0225+ 0.0618
= 0.0843

FO: Introduktion OH 2
Normalférdelningen:

@) = —

5 e’(z"‘)z/ﬂﬂ7 —00 <z < 00
To

Parametrar ar g € R, o > 0. Utfallsrum &r hela R.

Exempel: X ~ N(g,0) med p =100, 0 =15
115
P(85 < X < 115) = (z) dz = 0.6827
85
Om istéllet o = 5,
115
PE5< X <115) = (x) dz = 0.9973

85

Den standardiserade normalférdelningskurvan har p =0 och o = 1:

1
p(z) =—=e Z2/2, —00 < 2 < 00

Vo

The standard normal pdf

FO0: Introduktion OH 4

Verklighet: Vi har 9 méitningar av en parameter vi kallar p

12.34 7.76 9.06 9.97 11.65 10.29 11.01 6.25 11.07

Modell: Métningarna dr N(u, o)-fordelade

Ténkbara problem:
o skatta p
o skatta felet i skattningen av p
® "bevisa” att p > 8
o prediktera nésta métvirde (det 10:e)

e beriikna ett prediktionsintervall

Dessutom tre typiska V-inslag:
e Bayesiansk uppdatering av sannolikhetsskattningar
e Poissonprocessen och extrema laster
o Nagot om risk

samt (&rets nyhet)

e En introduktion till stokastisk simulering



